
有望 于制作人!"#和传感器$

南大利 %&'(制“)”
南大*+团,利 向曰-.%& /012 层34 、5性 
温孵/将坚6.%&'( 制成柔7. 微凝8 /再使其干 
9 成型/改变%&.: 性及对外在刺激.反应/制成; 
)材料。
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南洋<工大学*+团,利  
%&'(制成可=>境湿度弯曲 
或伸?.;)材料/有望 于制 
作机械作动器、传感器、人!" 
#$/南大校@AB什也参与了 
CDE技*发。

南大*+团,利 向日-.  
%&/012 层34 、5性温 
孵/将坚6.%&'( 制成柔7  

.微凝8 /再使其干9 成型/改 
变%&.: 性及对外在刺激.反 
应/制成;)材料。

F1 扫描式G子显微H/可 
I 察到%&)中有%&'(.交 
替层/上层因%&残JKL显得 
十分MN/下层则像HO一P光 
滑。也丼因上下两层Q构上.不 
同/才使得%&)在受潮时可弯 
曲/L干9 之后又恢复平为。

南大化学与RK医学工S学 

T助<教授宋周夏UV“W于交 
替层Q构不同/%&)在吸收水 
或水X气.1S 中/不同Y分. 
Z[S 度也不同/C就!成%& 
)内Y压力不一/最\]使)张 
产R弯曲。”

南大校@、材料E学与工 
S学T.A布拉^AB什教授 

（Subra Suresh _UV“`前已 
有a多受RK启发L开发出.工 
业合成传感器和作动器/但大 
Y分不利于>境可持b性/或! 
价1c /因此仍d丑到既>保又 
ef.材料。南大团, g 然h 
i.%&制成.%&)/可如作 
动器P对>境湿度.变化做出反 

应。”
南大材料E学与工S学Tj 

南俊教授也指出/如此加工制成 
.%&)及其制品/将不再具有 
k敏性。

三位教授与其*+团, 
*发%&).成果/已在上 
周.《l国国家E学TT刊》 

mProceedings of the National 

Academy of Sciences of the United 

States of America _上刊n。
为展o%&).延展和弯曲 

: 性/南大团,pq了两r不同 
.实s。一是 %&) 做成一朵 
)%/将%根插在水中/)%吸 
水后ttu开。二是F1 不断v

|[|1

f

南大校@AB什教授m右_和材料E学与工S学Tj南俊教授及*+团 
,使 %&'( 制成可弯曲.;)材料。m南洋<工大学提供_

%&)变湿润或变干9 /使循> 
弯曲和伸?.%&)像wx一 
样/慢慢yq/z明了%&)对 
于>境湿度变化.敏感性/以及 
以此制作作动器/和7 性机器人 
.可q性。

AB什教授UV“我们*发 
.%&)/在湿度.变化下/2  
{出了极强.机械作动性。C一 
g然原料展{了利 定制材料/ 
为不同功|} 求/制!多~不同 
作动　、.可| 性。”




